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⼒感センサ

お客様のラインに合わせ最適な設備を設計・製作いたします。
人員削減！作業効率化！作業環境改善！品質安定！

コントローラー

3Dビジョン

検査

ピッキング

搬送

組⽴

加工

ペンダント

ｼﾐｭﾚｰｼｮﾝ 積載

種類

設計・施工、一括で承ります！ ご相談はコチラまで
本社 機工部 福永、⼤⻄、⼩川
（０５２−７３９−２７７９）

用途付帯


